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13.1 ISTCIBAL Identificación de suciedad

En la situación actual, tódós lós prócescs de limpiesa autcmatica de trehiculcrs se El chjetitrc seria óbtener un sistema que permita medir, estimar ó
realican de la misma manera, independientemente del estadó inicial del trehiculc- a evaluar el estadó de Iimpiesa del tfehiculó. Estó es, medir la cantidad
ser lavadc. Estc puede supcner dps tipcs de prchlema. Per un Iadc, el resultadó de de suciedad presente, su distribución scldre las superficies del vehlculó
limpiesa puede ser insuficiente, ya c|ue partes especialmente sucias c ccn yr, a ser pósióle, identificar el tipó de suciedad.
suciedades especificas pueden nó ser Iatradas cón la intensidad ó metódólcgia
adecuadas. Per ctrc- ladc, el Iatradc- puede resultar excesiva 1,; desperdiciar recursós
si la intensidad de latradc necesaria es inferiór a ló estatilecidó. Per óltimó, nó hay
infórmación del estadó inicial 3.* final del trehiculcr, pór lc que es impc-sildle etraluar la
eficacia del prccesc-_
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